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屋外用T型ロボットベース「 Taurus」 の研究開発

中小企業のロボット産業への参入を後押しするために、共通プラットフォームを開発してき

ました。今回は重量物を積載可能な 6輪の屋外用ロボットベースを開発し、実験を行いました。

本技術の内容・ 特徴

従来技術に比べての優位性

➊ 300㎏の重量物を積載可

➋ 凹凸道や50㎜の段差、 10度の傾斜を乗り
越え可

➌ 防水防塵機能を備えた屋外用ロボットベ

ース

予想される効果・ 応用分野

➊ 建築現場における資材運搬に活用

➋ 工場におけるピッキング移動車に活用

➌ 自動で物品を運搬するロボットに活用

提供できる支援方法

 共同研究

 公募型共同研究開発事業

 オーダーメード開発支援

知財関連の状況、文献・ 資料

 知財関連
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